
SZGH-T2100-100

SZGH-T1900-35

SZGH-T1800-25

SZGH-T2500-12
SZGH-T1850-10C

SZGH-T1600-10

SZGH-T1100-15

SZGH-T980-6

SZGH-T700-8

SZGH-T920-7

SZGH-T540-4

SZGH-T700-7

SZGH-B1500-10



03 04

10kg
工作半径

SZGH-B1000-10

SZGH-B1000-10



05 06

工作半径

SZGH-B1400-6

SZGH-B1400-6



07 08

工作半径

SZGH-B1500-10C

SZGH-B1500-10C



09 10

15kg
工作半径

SZGH-B1500-15C

SZGH-B1400-6SZGH-B1500-15C

190KG



11 12

工作半径

25kg 1800mm

1800

SZGH-B1800-25C

SZGH-B1800-25C



13 14

工作半径

35kg 1800mm

1800

SZGH-B1800-35

SZGH-B1800-35



15 16

工作半径

180kg 3150mm

1．连杆机构

利用双平行四边形机构作为传动机构，来实现机器人腕部的俯

仰动作，方便制造。机器人 2 轴 3 轴并联，结构稳定、承载能

力强、整机刚性大、重量轻。

2．弹簧缸

辅助电机，减轻电机负担

SZGH-B3150-180

SZGH-B3150-180



17 18

产品介绍
PRODUCT�INTRODUCTION

产品应⽤
PRODUCT�APPLICATION

⼯作空间
WORKING�SPACE

技术指标
TECHNICAL�INDICATORS

产品特点
PRODUCT�FEATURES

01     02 ��⾼速⾼精度 性能稳定��

03 ��轻量化设计耗电量少，节能环保

04操作简单，图形化界⾯易学易⽤�

05占地⾯积少，⽆噪⾳

最⼤负载 ⼯作半径

机器⼈外型紧凑，，轻盈结实的⼿臂设计，耗电量更

少，优化了电机动⼒和运动性能，具有更短的周期，稳

定性更强，可⽤于点㬵、打螺丝、轻量型产品分拣、钻

孔等多种⼯作，⼴泛⽤于�C⾏业。

⾼重复定位精度

超⾼的运⾏速度

性能稳定

点胶 打螺丝
⾼重复定位精度

超⾼的运⾏速度

节省桌⾯空间

固定的⾃动化

⾼速度、⾼重复定位精度

节省空间

结构紧凑�⾼度灵活

注塑机取件/机床上下料

6kg 400/600mm

SZGH-S400/600-6

SZGH-S400/600-6



19 20

工作半径

SZGH-T540-4
SZGH-T540-4



21 22

7kg

SZGH-T700-7
SZGH-T700-7



23 24

5kg 912mm

SZGH-T900-5
SZGH-T900-5



25 26

8kg 722mm

⾼速、⾼重复定位精度

节省地⾯空间

结构紧凑�⾼度灵活

物料搬运、码垛 注塑机取件/机床上下料 喷涂/压铸
具有⾼速性的最⼤化吞吐量

超⻓的⼯作运⾏时间

节省地⾯空间

固定的⾃动化

412

工作半径

SZGH-T700-8
SZGH-T700-8



27 28

7kg 922mm

⾼速、⾼重复定位精度

节省地⾯空间

结构紧凑�⾼度灵活

物料搬运、码垛 注塑机取件/机床上下料 喷涂/压铸
具有⾼速性的最⼤化吞吐量

超⻓的⼯作运⾏时间

节省地⾯空间

固定的⾃动化

412

工作半径

SZGH-T920-7
SZGH-T920-7



29 30

工作半径

SZGH-T980-6
SZGH-T980-6



31 32

工作半径

SZGH-T1100-7
SZGH-T1100-7



33 34

工作半径

SZGH-T1300-6
SZGH-T1300-6



35 36

工作半径

SZGH-T1100-15C

SZGH-T1100-15C



37 38

工作半径

20kg

SZGH-T1100-20C

SZGH-T1100-20C



39 40

工作半径

20kg

SZGH-T1500-20C

SZGH-T1500-20C



41 42

工作半径

SZGH-T1600-10C

SZGH-T1600-10C



43 44

工作半径

SZGH-T1600-15C

SZGH-T1600-15C



45 46

工作半径

SZGH-T1850-6C

SZGH-T1850-6C



47 48

10kg
工作半径

SZGH-T1850-10C

SZGH-T1850-10C



49 50

20kg
工作半径

SZGH-T1850-20

SZGH-T1850-20



51 52

10kg
工作半径

SZGH-T2000-10C

SZGH-T2000-10C



53 54

13kg 2500mm
工作半径

SZGH-T2500-13

SZGH-T2500-13



55 56

1750mm25kg
工作半径

机器⼈外形紧凑，⼿臂为全铝结构，轻量化，速度更快。

J1轴中空过线，J2J3轴减速机与伺服电机直连传动，去掉

中间传动部分，精度更⾼更持久，漏油⻛险降到最低，噪

⾳更低，减少故障发⽣。⼿臂设计紧凑，双密封结构，

IP67防护等级，适合压铸等⾼防护要求的应⽤⼯况。

SZGH-T1800-25

SZGH-T1800-25



57 58

1750mm30kg
工作半径

机器⼈外形紧凑，⼿臂为全铝结构，轻量化，速度更快。

J1轴中空过线，J2J3轴减速机与伺服电机直连传动，去掉

中间传动部分，精度更⾼更持久，漏油⻛险降到最低，噪

⾳更低，减少故障发⽣。⼿臂设计紧凑，双密封结构，

IP67防护等级，适合压铸等⾼防护要求的应⽤⼯况。

SZGH-T1800-30

SZGH-T1800-30



59 60

35kg
工作半径

SZGH-T1900-35

SZGH-T1900-35



61 62

40kg
工作半径

SZGH-T1900-40

SZGH-T1900-40



63 64

45kg
工作半径

SZGH-T1900-45

SZGH-T1900-45



65 66

50kg 2500mm
工作半径

SZGH-T2500-50

SZGH-T2500-50



67 68

70kg 2500mm
工作半径

SZGH-T2500-70

SZGH-T2500-70



69 70

100kg 2100mm
工作半径

SZGH-T2100-100

SZGH-T2100-100



71 72

210kg 2700mm
工作半径

    机器人配有一个3轴式腕部。机器人腕部包括轴4、轴5和轴

6。轴6电机在小臂内部直接安装在机械手上。该电机直接驱动

机械手，而轴4和轴5由安装在小臂背部的电机通过连接轴驱

动。机器人腕部有一个连接法兰（节圆为125mm）用于加装工具。

机器人腕部通过附加措施可以满足在温度、灰尘和腐蚀的抗耐

度方面达到更高的要求。机器人的腕部满足IP65的要求。

SZGH-T2700-210

SZGH-T2700-210



73 74

210kg 3100mm
工作半径

    机器人配有一个3轴式腕部。机器人腕部包括轴4、轴5和轴

6。轴6电机在小臂内部直接安装在机械手上。该电机直接驱动

机械手，而轴4和轴5由安装在小臂背部的电机通过连接轴驱

动。机器人腕部有一个连接法兰（节圆为125mm）用于加装工具。

机器人腕部通过附加措施可以满足在温度、灰尘和腐蚀的抗耐

度方面达到更高的要求。机器人的腕部满足IP65的要求。

SZGH-T3100-210

SZGH-T3100-210



75 76

SZGH-H1600-10C

SZGH-H1600-10C



77 78

抱盒机器⼈案例冲压联线案例



79 80

喷涂案例

焊接案例

检测案例折弯+排焊⾃动线案例打磨案例
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